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Especificacdo de unidades e formatacdo numérica
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Grid de coordenadas, espacamento dos pontos do grid com atracao (snap) e
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Insercéo da segunda barra
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Insercéo da terceira barra
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Insercéo da quarta barra
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Selecdo de opc¢do para fazer translacéo com copia (Leave Original)

| Fim Optioes  Dupley

DEH&HR « - Losd Case | Load Cone 01 | | Losd Teaime HOMI

RIASFH <c®ETa; 248 X estingMode Tt B o o ER T T

b At et with miege e batten P button « CTRL = 3 Keyboand Step 00m {‘,“_"]“"'

" Tramdorms

g ‘§(n-hkhm§«m ’

L Optiom

Ll Mairtaim 1

N | Dwrelect wfter tramsform

X Move  Rotets  Scaw  Mimor
o | 00| m
Tehrance Olim
Formard Back

@ » .

e Invert member arnentation

Q

®

Y ¥ \

: # o 13slm v wam | x ¥ Med »  tolm ¥ 1om [ASesp

Roteiro para criagdo de um modelo de trelica plana e visualizagéo de resultados 5



}ﬁ Ftool — Verséo 4.01 Copyright © Jun. 2024 — Luiz Fernando Martha

Operacao de translacdo (Move) via teclado
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Ajusta (Fit) visualizacdo do modelo na tela
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Remove (Delete) barra que ficou sobrando na ultima copia
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Cria um arquivo para o modelo da trelica (comando ""Save as... ')
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Atribuicao do material criado a todas as barras selecionadas
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Criacdo de uma nova secao transversal para as barras
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Selecdo de uma secao transversal do tipo C (C-shape) para as barras
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Definicdo das dimensdes da secdo transversal e atribuicdo as barras
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Definicdo de um apoio do 2° género e atribuicdo ao né inferior esquerdo
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Selecéo de um no6 seguida da selecdo de todos os nés definindo um retangulo
(fence) com o mouse (com o botdo Shift do teclado)
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Introducdo de uma roétula (articulacdo) completa em todos o0s nos
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Criacdo de uma carga concentrada para o né superior esquerdo
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Definicdo do nome da carga concentrada no no superior esquerdo
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Definicao dos valores das componentes X e Y da carga concentrada e aplicacao
da carga no nd superior esquerdo
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Criacdo de uma carga concentrada para 0s outros nos superiores
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Definicao do valor da componente Y da carga concentrada e aplicacdo da carga
no outros nos superiores
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Cria e edita linhas de cota (dimension lines) para indicar dimensbes do modelo
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Visualizagdo de resultado de configuracéo deformada do modelo
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Visualizacgao de resultado de esfor¢cos normais (axiais) nas barras da trelica
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Visualizagdo de resultado de reacdes de apoio
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