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Cria um arquivo para o modelo do pértico plano (comando **Save as... ")
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Grid de coordenadas e espacamento dos pontos do grid com atracao (snap)

e e e
3

(&Ast, ua‘m)G‘ I-im](&]’:mp)

H 162im ¥

Insercéo da primeira barra

De & - » Losd Case Losd Came 01 Load Traiw NONI
ferted o Edting Mode at ) E}'Q G oo QG
st o0 ] e
Matertsl Parameters
NONE -
BEEEd
2P
E M m
v
) e
e
=3
L]
Q
®
<%
T
Ml t62im v wem (%00m AOm MFGd 03/m ¥ 03m [ASeap

Roteiro para criagdo de um modelo de portico plano e visualizacdo de resultados



}ﬁ' Ftool — Verséo 4.01 Copyright © Jun. 2024 — Luiz Fernando Martha

Insercéo da segunda barra
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Insercéo da linha de cota horizontal
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Indicacéo do nome do material e do seu tipo
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Consulta a parametros de uma barra utilizando o botéo da direita do mouse
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Selecédo de um perfil | soldado padrdo NBR para a viga
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Selecao de barras por grupo vazio (NONE) de propriedades de secdo transversal
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Selecédo de um perfil | soldado padrao NBR para aos pilares (colunas)
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Definicao do perfil | soldado e atribuicédo aos pilares (colunas)
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Definicdo de um apoio do 2° género e atribuicdo ao né inferior esquerdo
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Introducédo de uma rétula (articulagdo) completa no no superior direito

| Fime  Optioes  Onpley

W MerrLeQ
e

2|

3

>

3

3

[lGed

D H&H A Losd Case Lowd Cane 01 w! | Losd Tray NONI
Ara@n s®wma; @ o e o ¥ ON2E@ wmds--
Step] 00 [E] e
] Rotation Release
o oo
5 B — £1
W ' *
= y—
* Loy
4
% | —_

Fim Opticms  Dapley
D@ W& s Losd Cose Load Cme 01 w| | Losd Tesme HONE

@G L P GwaMode e v NRe

Step 00m

RIAsFM <@

i3]

e Morred
x

’;_‘.

3

-

0

H

. X

3

3

Roteiro para criagdo de um modelo de portico plano e visualizacdo de resultados

XELE o N[F
N
R
I

I
)
I

ois T1L & =
o

4]
i



}ﬁ Ftool — Verséo 4.01 Copyright © Jun. 2024 — Luiz Fernando Martha

Menu de restricOes a deformac0es de barras e selecdo de todas as barras (fence)
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Selecdo de deformacéo por cisalhamento e atribuigdo as barras selecionadas
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Criacdo de uma carga uniformemente distribuida para a viga
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Criacdo de uma carga linearmente distribuida para o pilar (coluna) na esquerda
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Salva 0 modelo completo no mesmo arquivo criado (comando "Save')

| Film Opticos  Dapley

Dw@an < - Lowd Cose| Load Cone 01 Losd Traim: HONI
RIAFM <OLE W5 P enmgMode e ) M2 et~
Step] 00 [E] e

] Umear Loading
NONE .

z s B :

* s3>l BEEED

= o

=

x bnft-oﬂ

-
Pac Wm
Pyr Hvm
Py Mm
Py Hm

T

e

Q - —

w

<3

:n 1ofm W uam |lx ¥ [led % 05m W .

Fie Opticns  Onpley

Do W& Lead Case/Combination: Losd Cane 01 | | Losd Traem NONE
ATasm som@: i (Odmeton w0 ) Bz@-  wnw=)
3“‘, 00km @m-
y Linear Loading
y NOMNE
: | r— -
. 7 .y,
=) =
> S / Dwection
" T e 2
f / P Wm
,"‘ efl Pyt Hwm
/ / »; Wm
/ 'u‘ Py H'm
.'/ ’l'
4/ '( VI.
£ .'
/ | |l
\f
@ ""
: ,f" _— =f= oy
®
<%
: Ml 1eim il BXm [P ¥ [(Ged n m ¥ "

Roteiro para criagdo de um modelo de portico plano e visualizacdo de resultados



}ﬁ Ftool — Verséo 4.01 Copyright © Jun. 2024 — Luiz Fernando Martha

Visualizacdo de resultado de diagrama de esforcos normais (axiais)
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Visualizacéo de resultado de diagrama de esforcos cortantes
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Visualizagdo de resultado de diagrama de momentos fletores
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