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1? Questao (5,5 pontos)

Empregando-se o Método dos Deslocamentos,
obter o diagrama de momentos fletores para o
quadro ao lado (barras inextensiveis). Todas as
barras tém a mesma inércia a flexao EI = 4.8x10*
kNm?, com excecdo da barra vertical na esquer-
da que é infinitamente rigida a flexao.

2?2 Questao (3,5 pontos)

Empregando-se o Método das Forgas, obter os
diagramas de momentos fletores e momentos
torcores para a grelha ao lado. Todas as barras
tém a relagdo indicada entre a rigidez a torcdo
GJi e arigidez a flexdo EL

3% Questao (1,0 ponto)

Grau vindo do segundo trabalho (nota do trabalho x 0,1).

e a b||D; 0
Solucdo de um sistema de 2 equagdes a 2 incégnitas: + = =
f

12 WN/m

WU

12 KN/m

12 KN/m

LWILWILUTLLTLLLLTLLLL

I 6m 4m
7 g =2
o G]t—sEI
@Zé 4 KN/m
' ROTITILATTL
4m 74 Zm?/

_bf—de
17 ad—be
c d||D, 0 ceaf

27 ad—be

—tm—]



1? Questao
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Caso (1) - Deslocabilidade D1 isolada no SH

Equacoes de equilibrio:

Kxn 0 0,
. . -==-I | h
Wzﬂ/ (64) 0 0/ Ku = 3EI/4 + AEI/6 + AEI/4
£ @ / [ Kin = +29E1/12 |
I\ X D1
L2EI/ 6N 2E1/6 § yopre  PEMICEVL L8 Ka=3EI/4-2E1/(64)
R T TR SAKy N [Kn=+5E1/48
2EI/6 1
Caso (2) - Deslocabilidade D> isolada no SH
Dz =1 D2 =1
> -G S .
(7EI/ (6-4))- 6 §L N 0Ly Kip = +5E1/48
- 5 K = 3EI/43 + (7EI/ (6-4))- 6
e [B=1/al18 +GE/6)06 | @
N §' ! | Ko = +23E1/192 | x D2
/ 2
(TEL/ (64)-6 +HAEL/6) 6 _uEL/6) 6, T o
3 S ————— I__IEI_I | k<_|_
(4EL/6)-6, > DAK:,
$ ~(2E1/6)-6,

0.1869
Bio + KDy + KDy =0 20 . [+29/12 +5/48 | [Dy] _[0 Dy=+—F
= : ) -
Boo + Ky Dy +KpyD, =0 25 15748 +237192| 1D, [ |0 b, 187.66
=
EI

Momentos Fletores Finais:
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2% Questao
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Caso (0) - Solicitacdo externa isolada no SP
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Sistema Principal (SP) e Hiperestdticos
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Caso (1) - Hiperestdtico X1 isolado no SP
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Diagrama de Momentos Fletores
M=My+M, X, +M, X,
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Diagrama de Momentos Torcores
T=Ty+Ty- X, +T,-X,
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